sistemas de
tinacos miltiples

El control mod. LA2TP alterna dos bombas en un sistema de presién con descarga a

LAZTP tinacos multiples con retardo de operacion ajustable de 0 a 60 minutos para la
activacion de la bomba, ademas de proteger a las bombas de trabajar en vacio por
nivel bajo en la cisterna de succion.

La activacion de los motores se efectua por medio de arrancadores automaticos
Control alternador Stemos.

de dos bombas para — a
llenado de tinacos

maltiples por El control de}ecta la presion del_ sistema _de descarga en los tinacos (los cuales tendr_a’_m
presion con instaladas valvuigls_ de flotaqor independientes) por medio de un interruptor c_ie presion
i & graduado a la maxima presién que otorga la bomba. Cuando la presion desciende (por
proteccion por nivel la apertura de uno o mas flotadores) el interruptor lo sefiala al control el cual activara el
bajo en cisterna. retardo de tiempo seleccionado para la operacion de la bomba, graduable este desde
30 segundos hasta 60 minutos; una vez transcurrido este tiempo se activa la bomba
correspondiente en el ciclo de alternacion, la cual operara hasta que se llenen los

tinacos y el interruptor de presion desactive su sefal.

Secuencias de operacion

secuencia A secuencia B
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“ interruptor de presién m retardo programable

:EM : 3 salidas del control

Proteccion por nivel bajo en la cisterna

El control esta constantemente detectando el nivel de agua en la cisterna de succion
de las bombas, si el nivel decrece descubriendo los electrodos Alto (C) y el Bajo (B) el
control bloqueara la operacion de las bombas y encendera un led de alarma por nivel
bajo, ademas de activar el contacto (7) para operar un foco piloto externo.

nnNnn /\ La operacion se restablecera automaticamente cuando el nivel de agua se eleve
NUM- N A. -ANCE' cubriendo los electrodos Bajo (B) y Alto (C).
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Proteccion contra interferencias eléctricas

Ademas integra un microprocesador programado para la proteccion confra variaciones

—
M . . . . . .
m;‘*‘ de frecuencia y supresioén de transitorios en las lineas de alimentacion.

F'L;‘;'::“EQD'",?:T;';}‘;E :&E;?gg Diagrama de conexiones
L ne uA
LA2TP-R Alimentacion/Consumo 127 Vc.a. ~ /5,5 VA Alimentacion "a ambar
LA2TP-D Alimentacién/Consumo 220V c.a.~/55VA Activacion Bomba 1 "b"  verde
Precision de Trabajo -15% ... +10 % Activacion Bomba2  "¢"  verde
Frecuencia de la Fuente 50 Hz ... 60 Hz Alarma Nivel Bajo "d" rojo
Temperatura Operando -25°C ... +65°C Retardo Activo "e"  ambar
Montaje Riel DIN (EN5002)
Cable Max. Aceptado 14 AWG (2,5mm?)
Detecc":,n de EIECtdeO
Voltaje Maximo 250V ca. ~ (electrodo 6 sonda en un solo punto) 1 "":"',L:'::; o
Corriente Maxima AC12 5A,250Vca. ~ Maxima resistencia 100 kQ / cm agua -
Corriente Maxima DC12 4A, 100V ed. = Tension electrodo 14V ca. ~

K1, K2 = arrancadores
F3 = foco pllote
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